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* Objetivos

»Analizar la capacidad de la robdtica y, en particular, la
caracteristica blanda-inteligente, mediante la utilizacion
de materiales inteligentes y el desarrollo de un software
gue permita a un robot |la identificacion de objetos
previamente definidos, y determinar su posicion, para el
control de calidad en la industria.
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* Introduccion

La humanidad a lo largo de su historia siempre ha tenido
el deseo de simplificar las tareas mediante la
automatizacion basada en la inteligencia, que viene
desde el desarrollo de maquinarias originadas en la
Revolucion Industrial hasta |la actualidad en el nuevo
cambio tecnologico en la que existen sistemas completos
gue imitan rasgos de la inteligencia humana. En los
ultimos afnos se ha generado la tendencia en la utilizacion
de algoritmos de vision artificial que trabajan en base a
patrones de reconocimiento, a fin de facilitar los procesos
en muchos escenarios.
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 Metodologia

La robotica esta presente en materiales inteligentes en todos los ambitos,
incluida la mecanica, la eléctrica, la quimica, la dptica y la térmica.

» Material termocromdtico muestra un cambio de color cuando se calienta, se

puede em‘olear para que cambie de propiedades eléctricas cuando esté
expuesto al producto quimico en analisis.

» Material polimero electroactivo genera una prestacién mecanica (movimiento)
cuando recibe una estimulacion eléctrica (Bar-Cohen 2004)

Los materiales inteligentes aportan caracteristicas especiales a la robdtica v,
especialmente, a los organismos artificiales.

éSe requiere de un dispositivo robdtico que se implante a una
persona pero que se degrade hasta dgsa;:arecer cuando haya
cumplido su funcion?

» Polimeros biodegradables, biocompatibles y de disolucién selectiva.
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* Metodologia

La inteligencia de los materiales empleados en la robdtica de
control de calidad se puede incluso cuantificarla, evaluando la
capacidad de respuesta, aqilidad y complejidad (nUmero de
cambios de fase que pueden soportar) (Cao et al. 1999).

Para garantizar la uniformidad y una calidad previsible, se
requeriria habilidades sobrehumanas para repetir el mismo
movimiento varias veces durante largos periodos exactamente
con la misma precision. Precisamente por eso, el grado de
repeticion de +/-0,1 mm de los brazos roboticos son ideales
para una automatizacion de procesos de gran precision y
rapidez.
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 Metodologia

La  biointegracion desde el entorno  doméstico
(antropocentrico) hasta el entorno natural se ven limitados
por las tecnologias mismas en que se basan, debido a su la
alta contaminacion al medio ambiente, deben ser sometidos a
un control constante.

Por lo que el fabricar robots totalmente respetuosos con el
medioambiente, mediante el desarrollo de la robodtica blanda
biodegradable (Rossiter et al. 2016). En la que los materiales
inteligentes se degradan de un modo sequro hasta su total
descomposicion en la naturaleza, logrando de esta manera
fabricar robots que vivan, mueran y desaparezcan sin danos
medioambientales.
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* Metodologia

La robotica blanda mediante el efecto de transduccion se
puede invertir mediante un dispositivo actuador-
generador que proporciona mas potencia al subir una
cuesta y, una vez que el usuario haya alcanzado la cima,
generar electricidad a partir del movimiento del cuerpo,
mientras el usuario camina tranquilamente cuesta abajo.

Este tipo de «frenada regenerativa» de los robots blandos
es solo un ejemplo del potencial de la conversion
bidireccional de energia en este tipo de robaotica.
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 Discusion y Resultados

Con la cuarta revolucion industrial se proclaman promesas
que llegara de la mano de robots, Inteligencia Artificial (I1A) y
automatizacion, se vaticina un mundo Transhumano vy futuras
inteligencias artificiales que en 30 anos superaran con mucho
a la humana.

Los avances tecnoldgicos han cambiado la manera de
fabricacion, y forzaran una reconversion del empleo en 10
anos, el 65% de los empleados trabajaran en profesiones que
no existen hoy (indica el consultor de IDC en Espana, José
Antonio Lorenzo).
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* Discusion y Resultados

La robotica en la industria operan una unica tarea y en el
caso de que puedan realizar muchas mas, la
reprogramacion es costosa y lenta.

«Mercedes y Toyota han sustituido algunas maquinas por
humanos para tareas de personalizacion de autos, no es
qgue la persona lo haga mejor, pero es mas facil emplearla
gque reconfigurar un robot para hacer unas pocas
unidades».
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* Discusion y Resultados

La clave del progreso, esta en la combinacion de las
inteligencias __artificial _y _humana, desarrollando
habilidades que permitan trabajar a las maquinas mas
gue competir contra ellas.

La Federacion Internacional de Robodtica (IFR) coincide:
«En el futuro habra robots trabajando mano a mano con
humanos, lo que ayudara a reemplazar procesos rigidos
de produccion con estructuras flexibles».
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 Conclusiones

»Los organismos robodticos blandos y el modo como se
empleen los materiales inteligentes ayudaran a tener un
mejor control a la calidad de los productos industriales.

»El impacto futuro de la robdtica en los humanos,

generara un cambio total de nuestras vidas y de la
sociedad.
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«Va a haber una reconversion. Hay profesiones que se
estan destruyendo y van a ser ejecutadas por inteligencia
artificial, pero también apareceran nuevas»

José Antonio Lorenzo
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